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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده
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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

3 = A1 sin φφφφ1( )− A2 sin φφφφ2( )

0 = A1 sin φφφφ1( )+ A2 sin φφφφ2( )

0 = A1 2 cos φφφφ1( )− A2 2 cos φφφφ2( )

0 = A1 2 cos φφφφ1( )+ A2 2 cos φφφφ2( )

A1 = 1.5 mm, A2 = −1.5 mm,φφφφ1 = φφφφ2 =
ππππ

2
 rad
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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

x1(t) = 0.5cos 2t + 0.5cos2t

x2 (t) = 1.5 cos 2t − 1.5cos2t
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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

x(t) = a1u1 cosω1t + a2u2 cosω2t
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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

ωωωω1 = 2 ≠
k1

m1

= 1.63 , ωωωω 2 = 2 ≠
k 2

m 2

= 1.732
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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

m1 = 1 kg, m2 = 4 kg,  k1 = k3 = 10 N/m  and k2 =2 N/m
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m1 = 1 kg, m2 = 4 kg,  k1 = k3 = 10 N/m  and k2 =2 N/m

� ��
 � �,�-. �	: /�	��0 �! 	1E�� �-�	�
 ���� #!�" ��3��	8�.

Isfa
han University

 of Technology 



مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

� !�C0� 2�� �� F�	G���MATLAB FH�� �	:!���� � ���	I
 ��	�
 JK ����:

[V,D] = eig(X) 

produces a diagonal matrix D of eigenvalues and a full matrix V whose columns are 

the corresponding eigenvectors so that X*V = V*D.

[V,D] = eig(A,B) 

produces a diagonal matrix D of generalized eigenvalues and a full matrix V whose 

columns are the corresponding eigenvectors so that A*V = B*V*D.
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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

� !�C0� 2�� �� F�	G��� 	� ���	,
 L� �	: �A�! <�!�= M�� ��MATLAB :

roots(C) 
computes the roots of the polynomial whose coefficients are the elements of the vector 

C. If C has N+1 components, the polynomial is C(1)*X^N + ... + C(N)*X + C(N+1).

ω4-6ω2+8=0
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مدل سيستم دو درجه آزادي بدون مستهلك كننده

�+�  :M�� R%�S
�� ��!�� ����� ����T �
 63%�	� �G" ��UV ��W �	: <	8�� �T� �S� M�	K !�.

��
 � 0, � � �

��
 � 0, � � �

��
 � 0, � � � Dynamic Coupling

Damping Coupling (or Velocity Damping)

Static Coupling
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